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DORIS           SLR               VLBI
22                10                   20

Tx [cm]     0.31 ± 0,40   0,17 ± 0,27    -0,23 ± 0,31
Ty [cm]    -0,28 ± 0,40  -0,10 ± 0,26      0,00 ± 0,32
Tz [cm]    -0,58 ± 0,40   0,11 ± 0,26      0,34 ± 0,30
Rx [cm]   -0,65 ± 0,49   -0,02 ± 0,34    -0,09 ± 0,40
Ry [cm]   -1,02 ± 0,46   -0,22 ± 0,32     0,31 ± 0,34
Rz [cm]   -1,49 ± 0,52   0,04 ± 0,34     -0,02 ± 0,34
Sc [cm]   -1,79 ± 0,40   0,37 ± 0,25     -0,29 ± 0,29
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